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ΕΚΠΑΙΔΕΥΣΗ 

 

1989 Δίπλωμα Ηλεκτρολόγου Μηχανικού της Πολυτεχνικής Σχολής του Δ.Π.Θ. με 

βαθμό 7.86 

1993 Διδακτορικό Δίπλωμα του τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Ηλεκτρονικών του Πανεπιστημίου του Λίβερπουλ 
 

ΠΡΟΫΠΗΡΕΣΙΑ 

 
  

1990-91  Εργαστηριακές ασκήσεις το χειμερινό εξάμηνο και παρακολούθηση της 

πρακτικής εργασίας το εαρινό εξάμηνο στους φοιτητές του 1ου έτους του 

τμήματος Επιστήμης Μηχανικών (Engineering Science) του Πανεπιστημίου του 

Liverpool, στο μάθημα ΗΛΕΚΤΡΟΝΙΚΗ  

1991-92  Εργαστηριακές ασκήσεις το χειμερινό εξάμηνο και παρακολούθηση της 

πρακτικής εργασίας το εαρινό εξάμηνο στους φοιτητές του 1ου έτους του 

τμήματος Επιστήμης Μηχανικών (Engineering Science) του Πανεπιστημίου του 

Liverpool, στο μάθημα ΗΛΕΚΤΡΟΝΙΚΗ  

8/1993  Φροντιστηριακά μαθήματα στους οπλίτες της 93Γ' ΕΣΣΟ στο μάθημα της 

Ραδιοθεωρίας, στην Σ.Ε.Τ.ΤΗΛ. Πύργος - Ηλείας.  

10/1993 -

2/1994  

Αυτοδύναμη διδασκαλία του μαθήματος ΒΑΣΙΚΑ ΗΛΕΚΤΡΟΝΙΚΑ στους 

υπαξιωματικούς και αξιωματικούς της 183 ΜΚ/Β "ΟΣΑ-ΑΚ" και 321 ΛΕΚ/Β 
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"ΟΣΑ-ΑΚ". Για το μάθημα συνέγραψα και διένειμα εκτενείς σημειώσεις  

1995  Αυτοδύναμη διδασκαλία των μαθημάτων Ηλεκτροτεχνία & Ηλεκτρικές μηχανές 

(2ο Εξάμ.) και Αυτοματισμοί και Ρυθμίσεις (6ο Εξάμ.) στο Τμήμα 

Μηχανολόγων Μηχανικών Βιομηχανίας του Πανεπιστημίου Θεσσαλίας  

10/1995-

6/1996  

Διδασκαλία χρήσης Υπολογιστών στο ΙΕΚ Ξάνθης.  

1996- 1998 Υπεύθυνος Εκπαίδευσης - Διδασκαλία στα τμήματα Higher National Diploma 

και First Award που λειτουργούν σε συνεργασία με το Dewburry College και του 

Εργαστηρίου Ελευθέρων σπουδών FASMA Ξάνθη  

2/1997 - 

2002  

Αυτοδύναμη Διδασκαλία των μαθημάτων  "Ψηφιακά Συστήματα και 

Υπολογιστές Ι" (6ο Εξαμ.), «Ηλεκτρονική ΙΙ» (5ο Εξαμ.) και «Διασύνδεση 

Ψηφιακών Συστημάτων» (9ο Εξαμ.) ως Λέκτορας (ΠΔ407) στο Τμήμα 

Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του Δημοκριτείου 

Πανεπιστημίου Θράκης  

1997  Αυτοδύναμη Διδασκαλία του μαθήματος "Μηχανολογικό Σχέδιο με τη χρήση 

Υπολογιστή" (2ο Εξαμ.), ως Λέκτορας (ΠΔ407) στο Τμήμα Μηχανολόγων 

Μηχανικών Βιομηχανίας, του Πανεπιστημίου Θεσσαλίας  

1998-  

2013 

Διδασκαλία των μαθημάτων "Ηλεκτροτεχνία" (Α' Εξαμ.),  

"Ηλεκτρονικά" (Β' Εξαμ.), "Συστήματα Αυτομάτου Ελέγχου" (Δ' Εξαμ.), 

"Όργανα Ελέγχου & Αυτοματισμού" (ΣΤ' Εξαμ.) στο Τμήμα Τεχνολογίας 

Πετρελαίου, του ΤΕΙ Καβάλας. Συμβολή στην διαμόρφωση της ύλης των 

παραπάνω μαθημάτων, με ανάπτυξη εκπαιδευτικού και εργαστηριακού υλικού. 

2013-

Σήμερα 

Διδασκαλία των μαθημάτων «Ηλεκτροτεχνία – Εφαρμοσμένη Φυσική», 

«Συστήματα Αυτομάτου Ελέγχου», «Συστήματα Μετρήσεων», «Μηχανολογικές 

Εγκαταστάσεις και Εγκαταστάσεις Φυσικού Αερίου», «Σχεδίαση με Η/Υ», στις 

εισαγωγικές κατευθύνσεις Μηχανικών Τεχνολογίας Πετρελαίου και Φυσικού 

Αερίου, και Μηχανολόγων Μηχανικών του Τμήματος Μηχανικών Τεχνολογίας 

Πετρελαίου και Φυσικού Αερίου και Μηχανολόγων Μηχανικών, του ΤΕΙ 

Ανατολικής Μακεδονίας και Θράκης.  

1989 – 1998 Ηλεκτρολόγος Μηχανικός, μελέτες Ηλεκτρομηχανολογικών - Εργολήπτης 

Δημοσίων Έργων 

2/3/93-

28/2/95 

Στρατιωτική θητεία ως Έφεδρος Αξιωματικός με ειδικότητα Τεχνίτη 

Τηλεπικοινωνιών 

1989 – 1998 Ανάπτυξη κατά παραγγελία ψηφιακών κυκλωμάτων - πλακετών με χρήση 

μικροεπεξεργαστών - μικροελεγκτών 

1995-1998 Ιδρυτής και εταίρος της εταιρείας Λάμδα Ο.Ε. Εφαρμογές Συστημάτων Υψηλής 

Τεχνολογίας. Η εταιρεία ειδικεύεται σε τομείς όπως: βιομηχανικός 

αυτοματισμός-ρομποτική, ανάπτυξη ψηφιακών κυκλωμάτων, ψηφιακή 

επεξεργασία εικόνας, έλεγχος διεργασιών-μοντελοποίηση, λογισμικό, τηλεμετρία 

και μετρητικά συστήματα. Εχει υπαχθεί στον αναπτυξιακό νόμο 1892/90 (ΦΕΚ 

38024/28-11-95) σαν εταιρεία παροχής υπηρεσιών προηγμένης τεχνολογίας 

(Έγκριση ΥΒΕΤ/ΓΓΕΤ/Δνση Τεχνολογικής Ανάπτυξης Α.Π.4798 ΕΦΑ 1784/6-

12-95). 
 

 
Ειδικότητα - Ερευνητικά ενδιαφέροντα 
 

 Αναλογικά – Ψηφιακά κυκλώματα - Λογική Σχεδίαση 

 Μικροηλεκτρονική – Ολοκληρωμένα Κυκλώματα – Μικροσυστήματα. 

 Μικροελεγκτές - Αρχιτεκτονική υπολογιστικών / μικροϋπολογιστών συστημάτων. 

 Παράλληλη Επεξεργασία – Παράλληλος Προγραμματισμός Συστημάτων 
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 Τεχνολογία Μετρήσεων και Αισθητήρες. 

 Μηχατρονική - Μετρολογία 

 Συστήματα Αυτομάτου Έλεγχου - Ενσωματωμένα Συστήματα- Εφαρμογές 

ολοκληρωμένου βιομηχανικού ελέγχου 

 Συστήματα Ρομποτικής - Σχεδιασμός – Εφαρμογές Βιομηχανικού Ελέγχου 

 Αυτόνομα Συστήματα (Οχήματα – Έρποντα/Βαδίζοντα ρομπότ κ.α.) 

 

Διευθυντής Εργαστηρίου  

Control Systems Technologies and Autonomous Systems 

 

Διδακτικό έργο 

Διδασκαλία των μαθημάτων «Ηλεκτροτεχνία – Εφαρμοσμένη Φυσική», «Συστήματα 

Αυτομάτου Ελέγχου», «Συστήματα Μετρήσεων», «Μηχανολογικές Εγκαταστάσεις 

και Εγκαταστάσεις Φυσικού Αερίου», «Σχεδίαση με Η/Υ», στις εισαγωγικές 

κατευθύνσεις Μηχανικών Τεχνολογίας Πετρελαίου και Φυσικού Αερίου, και 

Μηχανολόγων Μηχανικών του Τμήματος Μηχανικών Τεχνολογίας Πετρελαίου και 

Φυσικού Αερίου και Μηχανολόγων Μηχανικών, του ΤΕΙ Ανατολικής Μακεδονίας 

και Θράκης  

Έχω εποπτεύσει σε πολλές πτυχιακές εργασίες. 

 

Ερευνητικά Προγράμματα - Χρηματοδοτήσεις 

 

Αν. Επιστ. Υπεύθυνος σε 3 ερευνητικά έργα. Συμμετοχή, σε 8 ερευνητικά έργα ως μέλος της 

ερευνητικής ομάδας. 

 

Συγγραφικό έργο 

 

Δημοσιεύσεις: 16 εργασίες σε διεθνή επιστημονικά περιοδικά με κριτές, και 23 εργασίες σε 

πρακτικά συνεδρίων με κριτές.  

Index of Citation: Υπάρχουν περί τις 129 αναφορές από τρίτους στο δημοσιευμένο έργο μου. 

Παράγων h = 4 
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